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1 EFROGRAMA
1.1 Computadores Vectoriales

i. Computadores vectoriales
e Procesadores memoria-memoria
3. Frocesadores registro-registro
4, Memorias Jjerdrquicas
Se Unidades aritméticas

1.2 Computadores Parslelos

1. Maquinas MIMD Y SIMD

2 Memoria local y memoria compartida
1.3 Jopologias mas utilizadss (esquemas de conexidn)
1.4 Conceptos bdsicos en paralelismo y vectorizacidn
2 TRANSPUTERS

Objetivo: Conocer la arquitectura de los transputers.
2,1 Arguitectura del transputer

1 Procesador

L Memoria interna

3. Interface memoria externa

4. Canales de comunicacidn
2.2 Transputer T800

2.2 Redes de Transputer

1. Transputer coma unidad de construccidn de
multiprocesadoras,
24 Redes reconfigurables
3 OPERACIONES BASICAS (CON ESCALARES Y VECTORES.

3.1 Algoritmos fan—in y fan—out
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Operaciones basicas con n pameros

1. Suma de n namet os

2. Multiplicacidn de n numeros

3. Determinar méximo y minimo de n numeros
3.3 Operaciones Basicas Entre Vectores

1. Froducto escalar

2. Norma de vectores

3. Suma de vectores

4, Multiplicacién de un vector por un escalar

4 OPERACIONES ENTRE MATRICES Y VECTORES

4.1 Multiplicacion matriz- vector

1. Multiplicacidén matriz-vector: versidn por fila
2. Multiplicacién matriz-vector: versién por columna

4.2 Actualizacion de Matrices Mediante Productos Extern

i, Operaciones GAXPY
2a Nocidén de nivel

4.3 Multiprlicacion Matriz-Matriz

; Multiplicacidn de matrices: producto interno
2. Multiplicacidén de matrices: GAXPY

B Multiplicacidn de matrices: producto exterior
4. Reordenamiento de lazos

e Matrices en banda

b, Matrices triangulares

5 METODOS DIRECTOS PARA LA SOLUCION DE SISTEMAS DE ECUACIONES
LINEALES. CAS0 NO SIMETRICO.

5.1 Elimicacidn Bauswviana y factorizacidn LU

1. Formas ijk de rvealizar la factorizacidn ‘
2. Algoritmos para méquina vectoriales y para maquinas
paraleias.
3. "Performance” vy beneficios
3.2 Resolucién de Bistemas Jriangulares
1. Forma externa
e Forma interns



1) SOLUCION DE S1STEMAS DE ECUACIONES LINEA CAS0C SIMETRICO
6.1 Descompnsicién de Cholesky
1. Formas 1jk ‘ '
2 Algoritmos para maguinas vectoriales y para maguinas
paralezlas.
B "Par formance" y beneficios
6.2 Sistemas oe Banda
7 EACTORIZACION ORTOGONAL

7.1 Factorizacidn de Householder

7.2 Factorizacidn de Livens
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