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EROGRAMA:
1.~ Sistemas lineales
1. Definicidn formal de un sistema. Relacidén entrada-
salida.
2. Nocisén de estado, relacidn entrada—salida-estado
3. Invariancia en el tiempo y linealidad.
2.~ Sistemas no lineales—-Estabilidad
1. Métodos de estudio en el planoc de las fases-puntos
singulares.
2. Maétodos de estudio apréximado
3. Distintas definiciones del concepto de estabilidad
4. Meétodo directo de Liapounov
5. Meétodo de la Salle
3.~ Servomecanismos Lineales y No-Lineales Continuos
1. Linealidad en el sentido préactico
2. Funciones de Transferencia ¥y lugares de
transferencia.
3. Estabilidad algebraica y geométrica
4., Precisiéon estitica
S. Composicidn
4. Control Optimo de Sistemas
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1. Ecuaciones de estado y controles de un sistema
dindmico. ' ‘
2. Indice de funcionamiento.



